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Abstract 



The invention relates to a system for immobilising a component 1 resting on a support 2. The system 
comprises a baseplate 3 connected to the support 2, a jaw 5 mounted pivotably about a first fixed spindle 6 
connected to the base plate 3, a lever 15 for controlling the jaw 5 articulated to the latter about a second 
spindle 17, at least one connecting rod 21 one end of which is mounted pivotably about a third fixed spindle 
23 connected to the base part and the other end of which is articulated to the lever about a fourth spindle 
25, the four spindles 6, 17, 23 and 25 being mutually parallel, the lever 15 being capable of occupying a 
first position for which the jaw 5 is away from the component 1 , and a second position for which the jaw 5 
is in contact with the component 1 , as well as a handle 32 connected to the connecting rod 21 and, when it 
is actuated, making it possible to move the control lever 15 from the second to the first position. Application 

to immobilising components located on the work table of machine tools. 
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@) Systeme pour ('immobilisation d'une piece reposant stir un support. 



@) invention conceme un systeme pour (Immobilisation 
d une piece 1 reposant sur un support 2. 

Le systeme comporte une embase 3 Gee au support 2, un 
mors 5 monte pivotant autour d'un premier axe fixe 6 lie a 
I'embese 3, un tevier de commande 15 du mors 5 articule sur 
celui*a' autour d'un deuxieme axe 17, au moins une biel- 
lette 21 dont une extremity est montee ph/otante autour d'un 
troisieme axe fixe 23 fid a I'embase et dont I'autre extremite 
est ertioutee sur le levier autour d'un quatrieme axe 25, les 
quatre axes 6, 17, 23 et 25 etant paralleJes entre eux, le 
levier 15 pouvant occuper une premiere position pour laquede 
le mors 5 est eloign^ de la piece 1 et une seconde position 
pour laqueBe le mors 5 est en contact avec la piece 1. ainsi 
qu'une manette 32 reliee a la bieflette 21. et pemtettant lors* 
qu'elJe est actionnee de depiacer le levier de commande 1 5 de 
la seconde vers la premiere position. 

Application a Hmmobifisation de pieces disposers sur Is 
table de travail des machines -outils. 
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sation d " COnCerne Un SySUae P ° Ur Mobili- 

sation d ' une piece reposant sur u, support. Quoique non 
exc u S , v . le systhme esfc Rius particulUr J- 

destxne a Immobilisation de pieces disposees sur la 
5 table de travail d'une machine-outil . 

^T' lf *~ ""-"on d'une piece sur l a table de 
travail d'une machine-outil est effectuee au moyen de 

llZZl r: t ! BeS . de fiXati ° n ' ° U de b ' id ^ -partis 
autour de ladite piece, de facon a 1 • immobiliser en " 

) supprimant tous les degres de liberte de la piece par 
rapport a la. table- 

Chaque system est constitue d'un lardon, dont la section 
en forme de T vient cooperer avec une rainure de forme 
complementaire menagee dans la table de travail, et dans 

IZ'lTl " ViSSer ' SrSCe " ° n -raude prat ,ue' 

dans i e i ardon , une tige ^ ^ 

disposee autour de ladite tige, cette bride s'appuyant par 
une extreme sur ladite piece a- immobiliser, et p l 
1 autre extreme sur un jeu de oales, reposant sur la 
table de travail, de facon que la bride soit sensiblement 
parallele au plan de la table de travail. Un eerou de 

br.de sur la piece pour la fixer sur la table de travail. 

tllZlllT ^Z^ 1 ^ 5 lfind -trie, donnent des 

resultats convenables. Dependant, leur conception n'est 
Pas pratique, puisque etant constitues de plusieurs 

llTrTMT ''° P ' rateUr d0lt aSSOOi - uns avec les 

' 12 f n "—"«»t des manipulations repetees autant 

iL l q 7 ' ^ S78thaeS k nettre en pour 
immobiliser la piece. De plus, i eur usase necessite 

d avoir a proximite un outillage, tel ou'une cle de 

serrage, pour assurer le blodage et le deblocage de chaque 
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1 system, operations qui doivent etre renouvelees 4 C h aqU e 
changement de pieces. cnaque 

La presente invention a pour but de remedier a ces 

5 d une pxece reposant SU r un support, tel que la table de 
trava.1 d'une machine-outil , qui soit monobloc et qui 
evate l-emploi d'une cle de serrage pour le blocage et le 
deblocage de la piece. « 

Llll' Tf «V Sel °" 1,inVenti0n ' le ^-t*~ Pour Limmobi- 
l.sataon d-une piece reposant sur un support est remaroua- 
ble en ce qu'il comporte : qua 

- une embase susceptible d'etre liee audit support 

- un .or. monte pivotant autour d'un premier axe fixe lie 
a ladite embase, • e 

- un levier de commande dudit mors artieule sur celui-ci 
autour d'un deuxieme axe, ceiui-oi 

- au moins une biellette dont une extremite est montee 
Pivotante autour d'un troisieme axe fixe lie a lad.te 
embase et dont 1'autre extremite est articulee sur ledit 
lev,e r autour d-un quatrieme axe, les q Ua tre axes etln 
parallels entre eux, ledit levier pouyant occuper • 

7 une Premiere position pour laquelle ledit mors 
est eloagne de ladite piece, l-axe longitudinal de la 

alorsT 6 e T ' l0iSn ' dUdit deUXleme Celui -* «t„t 

alors a une dxstance sensiblement minimale dudit troisieme 

- une seconde position pour laquelle ledit mors est 
en contact avec la piece pour i.mmobiliser celle-ci sur le 
support, I- axe longitudinal de la biellette se trouvant a 
prox^mite dudit deuxieme axe, celui-ci etant alors a une 
distance sensiblement maximale dudit troisieme axe • 
- une manette reliee a ladite biellette, et permettant 
lorsqu'elie est actionnee de deplacer ledit levier de 
commande de la seconde vers la premiere position. 
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a 1 'invention, une fol. que l M systime , 
traVai1 ' 1,0 "-«— Ht unioucnt sun le 
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levier de commande de chaoue svstpm. ~ 

uzaque systeme pour permettre le 
5 passage de chaoun desdits „„ rs de i, preni L po5 £ 

a ec 8 ::^ : Di adite puee a - ia — eo .jl* 

. , »rresponda„t a 1 ' Mobilisation de 

0.11.-01 , le passage de la secoMe posltlon yers 
premier. p 0aition , , ui oorr ^ au Geblc ,- 

:;:^. s,eff ' otuant 4 i,ai - - - — «. * 

Selon une autre caracteristique de 1 'invention i.dit 

™:v e r moyens de ~~ ^« t r mors 

contact de ladite piece dans la seconde position n 
15 P*«r« d e realisation, lesdits m^It^e "loT 

regie pour I!! ' 06031518106 "t Prealablement 

conJLt de laV eXe ° Ple ' ^ t§te de la ViS vien - •» 
contact de la piece en s'appliquant sur celle-ci avec un. 

rorce determinee pour 1 . innobil ise r , ior Sque l ^ 
passe de la premiere a la seconde position. 

Avantageuse.ent, deux biellettes sont montees respective- 
ment de part et d- autre du levier de commande et de 
1 embase autour des troisieme et quatrieme axes. 

Ladite manette peut etre reliee auxdites biellettes par 
tLe^I 6 : ^ ^ f °f de U au ~*« P- exe fflp ie d-une 
V oonlll Para11 ' 16 168 ^'-ites dudit ' 

Ln " b ° rdS biSeautes «t.nt susceptibles de 

cooperer avec ledit levier de commande pour le faire 
Passer de la seconde vers la premiere position. 
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Par securite, afin de »i B fnir ledit levier de commande 
dans la seconde position correspondant a 1 • immobilisation 
de la piece sur le support, des moyens de verrouillage 
sont montes par exemple autour dudit troisieme axe fixe 
lie a 1-embase. Dans un mode prefere de realisation ' 
lesdits moyens de verrouillage sont eonstitues par un 
taquet monte pivotant autour du troisieme axe, ledit 
taquet portant a une premiere extremite un crochet apte a 
venir cooperer avec un ergot de retenue menage sur ledit 
levier de commande. Avantageusement , ledit taquet est 
maintenu dans une position d'equilibre initiale par un 
ressort reliant 1'embase au taquet. Afin de permettre le 
passage dudit levier de commande de la seconde vers la 
premiere position, le taquet porte a la seconde extremite 
15 une languette permettant d'exercer sur ceile-ci un effort 
superieur a celui .fourni par le ressort de facon a 
maintenir le taquet dans une position de deverrouiH age 
liberant 1' ergot de retenue du crochet. 
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Les figures du dessin annexe feront bien comprendre 
comment 1 -invention peut etre realisee. Des references 
ldentiques designent des elements semblables. 

La figure 1 represente ledit systeme, selon 1- invention, 
dans une premiere position pour laquelle ledit mors est 
eloigne de ladite piece. 

25 La figure 2 represente ledit systeme dans une seconde 
position pour laquelle ledit mors est un contact avec 
ladite piece ainsi immobilisee sur ledit support. 

La figure 3 represente ledit systeme en position dever- 
rouillee. 



30 



La figure i» est une vue de dessus partiellement ecorchee 
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1 dudit systeme, selon la figure 2. 

Le systeme selon 1 -invention, montre par ees fig Ures , k 
«. est destine a 1 .Mobilisation d-une piece 1 repos nt 
sur un support 2, tel cue la table de travail o-une 
5 machine-outil. Le system comporte une embase 3 cooperant 
avec une rainure : 4 dont la section est en forme de ? 
eouramment pratiquee dans les tables de travail des 
machines-out ils. 

10 lL m ° r8 /, n ° nt ' PiV ° tant 4 1,Une de Se ? Eremites 5A 

10 autour d'un premier axe fixe 6 lie a une partie 7 de 

ladite embase 3 qui fait saillie hors de la rainure « 

Comme on peut le voir sur la figure deux flancs 

lateraux 8 A et 8B menage's dans le mors 5 viennent se 

15 l P °e S m ba T n r rf aCUD d ' Un C8t ' ^ 18 Partie ^^uchante 7 de 
15 1 embase 3- L autre extremite 5 B du mors 5 porte des 

»oyens de pression reglables destines a venir s'appliquer 

sur une surface exterieure 10 de la piece 1. Ces moyen de 

pressxon reglables sont constitues, par exemple, par un 

aecanasme tel qu-une vis i 2 et un eerou 13. La tete n de 

20 la vas 1 2 est apte a venir s'appliquer sur la surface 10 

Le systeme comporte un levier de commande 15 du mors 5. 

A cet effet.-une extremite 16 du levier 15 s-emboUe entre 

ax" 7 e lr f alTl " " " ^ ^ " Mt ~* 
axe 17 parallele au premier. Le levier 1 5 presente de 

Plus, sur une face 18, un ergot de retenue 20 susceptible 
rement° Perer "™ ^ Ver ™ uilla *e -«erit ulterieu- 
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Selon !• invention, le systeme est pourvu egalement de deux 
biellettes 21A et ?ib'<h«»*< , 

de Dart !t ! ! lden txques disposes respectivement 

de partet d'autre du levier 1 5 et de 1'embase 3 . Les deux 
bxellettes 21A et ?ir ji oeux 

^ifl et 21B sont d-une part, montees pivotantes 
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1 autour d«un troisieme axe fixe 23 lie a 1'embase 3 et 
□ •autre part, articulees autour ct'un quatrieme axe 25 a 
1'extremite. 16 du.levier de commande 1 5 . Les premier 6 
deuxieme 17, troisieme 23 et quatrieme 25 axes sent ' 
5 paralleles entre eux. 

Le levier peut ainsi decuper deux positions extremes 
- une premiere position pour laquelle le mors 5 est 
eloigne de la piece 1, i-axe longitudinal 2 U de chaque 
bxellette 21A et 21B, passant par les troisieme 2 3 et 
) quatrieme 25 axes et orthogonal aux quatre axes, etant 
eloigne du deuxieme axe 17, celui-ci etant alors a une 
distance sensiblement minimale du troisieme axe 23 • 
- une seconde position pour laquelle le mors 5 est en 
contact avec la piece 1 pour immobiliser celle-ci sur le 
support 2, l-axe longitudinal 2U de chaque biellette se 
trouvant a proximite du deuxieme axe 17, celui-ci etant 
alors a une distance sensiblement maximale du troisieme 
axe 23. 
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Dans un souci de securite, le systeme comporte un moyen de 
verrouillage, mentionne ci-dess US , qui permet de maintenir 
verrouille le levier de commande 15, lorsque celui-ci 
occupe la seconde position correspondant k ^immobilisa- 
tion de la piece sur la table de travail .de la machine- 
outil. ce moyen de verrouillage se compose d'un taquet 26 
monte pivotant autour du troisieme axe 2 3 lie a 1-embase 
• 3. Le taquet 26, de forme coudee, porte, a une extreznite, 
un crochet 27 a gorge 28 de forme sensiblement complemen- 
taire a l'ergot de retenue 20,. pour qu'il s'agence 
convenablement dans la gorge 28 de ce crochet. 

30 Avantageusement, le taquet 26 est maintenu dans une 

position initial, d'equilibre par un ressort 30 reliant 
1'embase 3 au taquet 26, pour que ce dernier occupe 
toujours la meme position a chaque mise en action du 
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1 system. L 'autre extreme du taouet 26 est conforaee en 
une languette 31 peraettant d'exercer sur celle-ci u 
effort superieur, s'opposant a celui fourni par l e ressort 
30, pour naintenir 1* ta q uet 26 dans une position de 
5 deverrouillage pour labile le crochet 27 est desolida- 
nse de l'ergot de retenue 20. ? 

Enfin, le systhme selon !. inventlon compor une 

de eoaaande 32 reliee a «x biellettes 2U et 21B et perlt- 

tant, lor.,...!!, est actionnee, de faire passer le r 

" 1 ilTil" ; I' ^ 13 Se6 ° nde POSiti ° n ' —pendant 

5 Tla IZtr ^ ^ Pl *° # ' 1 ^ la ta " e 2 P«- *ors 

l; de Lite P e ie p ::: tion c °~ es — * * du 

Co». on peut le voir plus particuliereaent sur la flgure 

Les b P- «» 0 a une extreaitl 

Les branches laterales 3 4A et 3*B du U sont reliees 
ehacune a une b'iellette oorresnnn^nf. 

et 2i« s „„ Jf O0I ^espondante, respeetivement 21A 

et 2 ib , au moyen d'une tig. filetee 35 et d'un ecrou , 

20 : r quatre axes - Le taquet 26 peut 

entre les deux branches 3 «A et 3 4B de la aanette. En 
outre, des bords biseautes 3 6A et 3 6B sont prevus aux 

de ? P-r QH . P ... bor a d u : 

vaennent eooperer- avec la face 18 du levier 15 lorsoue 
1'operateur agit sur la manette 32.' 

25 La partie aediane 37 correspondant a la base du U s'etend 

«'J Plan ^ Sy ^ trie dU — pondL 

extrei^ / , ** ^^i*' de 06 ^ autre 

extreme de l a ma nette 32 dans un plan parallele au 

30 IIT£1:£T' aCti ° nS dU l6Vi - 5 •* ** 1- -ette 

s ef fec.uent sans difficulty. 
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1 Le fonctionnement du systeme selon 1' invention est i. ' 
suivant : la piece 1 est disposed sur l a table de travail 
2 de la aachine-outil. Cette piece peu t etre celle qui 
sera usinee ou bien un element d'un montage d'usinage sur- 
5 lequel est solidarise la piece a usiner. Bien evident, 
plusieurs systemes sont repartis judicieusement autour de 
la piece pour assurer 1 ■ immobilisation totale de celle-ci 
apres 1 -action des leviers de command*. 

En regard de la figure 1, 1-un de ces systen.es est dans la 
10 premiere position definie prealablement, lequel system a 
ete mtroduit par 1'embase 3 dans la rainure l de la table 
de travail 2. Le levier de commande 1 5 se trouve dans la 
premiere position, proche de la verticale, grace a 
1 'action des bords biseautes 3 6Aet 3 6B sur la face 18 du 
15 levier 15. 

Le mors 5, portant les moyens de pression reglables, est 
eloigne de la p iece 1, d e meme que 1- axe longitudinal 24 
de chaque biellette 21A et 21B, passant par les troisieme 
et quatrieme axes 2 3 et 25, est eloigne du deuxieme axe 
17. Ce dernier etant alors a une distance sensiblement 
minimale du troisieme axe 2 3 , et proche d'un point P 
d 'intersection defini entre d'une part, la trajectoire de 
1 axe 17 du mors 5 au levier 15 autour de 1-axe 6 et 
d'autre part, la trajectoire de 1'axe 25 des biellettes 
21A et 2 IB liees au levier 15 autour de l'axe 2 3 La 
distance separant les deuxieme et quatrieme axes est 
evidemment constante. Le taquet de verrouillage 26 se 
trouve, quant a lui, dans sa position initiale d'equilibre 
autour de l'axe 2 3 grace au ressort 30. 

30 L'operateur agit alors sur le levier de commande 15 dans 
le sens dextrorsum (fleche Fl ) provoquant ainsi la 
rotation simultanee, par 1 . intermediate du deuxieme et 
quatrieme axes 17 et 25, respectivement du mors 5 autour 
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du troisxeme axe fixe 23 . Le nors et 1(( j,^^ 
Pivotent par rapport a leurs axes respectifs dans le sens 
senestrorsum (flec.e , 2 , et ce Jusou-a ee cue la tete " 

' centre T " !' aPPliqU6 —ible.ent perpendiculaireinent 
centre la surface exterieure 10 de la piece 1. Dans cette 
nouvelle position (figure 2), 1 ' immobilisation de la piece 
1 sur la table 2 est realisee grace au passage de 1-axe 
longitudinal 24 de chaque biellette 21A et*21B da ns une 
configuration pour laquelle celui-ci est alors proche-du 

UXleme 8X6 17 ' Ce derni ^ s, "t eloigne du point 
d intersection P des deux trajectoires precitees, done du 

sen iblT T fiXe 23 * ^ ^ tr ° UVer k Une di ^ance 
sensiblement maximale de ce troisieme axe. 

En revanche, la position du quatrieme axe 25 s'est 
rapprocbee pour se situer juste au-dessus de ce point 

nal^TT" P - 0308 06tte P0Siti ° n ' °" 1,3X6 ^ngitudi- 
Le Tl I r?" PaSSe a imite du deuxieme 

axe 17, 1' effort de serrage est ainsi proche de I'-effort 
de serrage maximal possible. 

nai e L fe H' °! dernier att6int l0rS<3Ue 1<axe ^ngitudi- 

qW bi6llette P " Se P- !• ^uxieme axe, 

sent I", " deUXi ' me ' tr ° iSUme 6t Q«tri4.. axes 

sont contenus dans un mime plan. Cependant, ii est 

lT^ t±f T De P " attelndre cette configuration ouisque 
le levxer de commande 15 se trouverait alors dans une 

ir^T^« tt - llbr ' a6 ^'»'<* En revanche, 

il est necessaare pour obtenir un effort de serrage 

important, que 1-axe longitudinal 24 de chaque biellette 
Passe proximite de ce ^^.^ J 11 tt 

attaint par l'invention. 
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La vas 12 et 1'ecrou 1 3 sont prealablement regies pour qu< 
le contact de la tete U de la vis s-effectue en exercant 
sur la surface 10 de la piece un effort determine pour 
assurer une fixation correcte. 

La longueur separant 1 • extremite de la tete 14 du mors 5 
tend a diminuer par la reaction de la piece 1 sur l a tete 
■ " e 13 ViS ' ce <> ui a tendance a faire pi voter le mors 5 
autour de l'axe 6 das le sens dextrorsum, et done de 
maintenir le systeme en position illustree par la figure 



Aussi, grace a 1 ' abaissement du levier 15, 1' ergot de 
retenue 20 est venu au contact du pan incline de la gorge 
28 du crochet 27, entrainanfla rotation du taquet 26 
autour du troisieme axe 2 3 . Le crochet 27 enveloppe alors 
ledit ergot de retenue 20, qui se trouve -ainsi. emprisonne. 
Ce verrouillage du levier 15 , maintenant le systeme dans 
la seconde position correspondant a 1 » immobilisation de la 
Piece 1 sur la table 2, est rendu necessaire a cause 
notamment des vibrations engendrees lors du fonctionnement 
la machine-outil . 

Lorsque les usinages ont ete realises, il est necessaire 
de proceder au retrait de la piece pour, par exemple, en 
disposer une autre sur la table. 



Pour ce faire (figure 3), l'operateur agit sur la manette 
32 dans le sens dfextrorsum (fleche F 3 ) de facon que les 
bords biseautes 36A et 36B des branches 3*A ef 34B 
viennent contre la face 18 du levier de commande 15, 
l'eloignant ainsi vers la premiere position. L'axe 
longitudinal 24 de chacune des biellettes liees par la 
tige 35 a la manette 32 s'est egalement eloigne du 
deuxieme axe 17, ce dernier s'etant alors rapproche du 
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1 point d ! intersection P. 
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Simultanfaent i e.tt. manoeuvre i'operateur appui, sur la 

'T • <n '° he F " d " "' U6t -to- 

du troisieme axe 2 3 r<>-n-~ ' - ur 

axe d^,. cette operation a pour effet de 

^ ^iV CrOChet 27 d * 1 '"»" t de «fn». 20. Le ressort 
30 s'allonge sous 1-action de 1'effort exerce par 1-opera- 
teur et la languette 3 1 penetre dans la rainure H de la 

table 2. 

Durant ces operations le mors 5, lie au levier p ar i- axe 
17, pivot, autour de 1-axe fixe 6 dans le sens dextrorsum, 
liberant ainsi la piece 1. ' 



Le leyier 15 est ensuite ramene par 1'operateur dans la 
premxere position illustree sur la fi sure ,. Le taquet 26 
est rappele en position d'equilibre initiale par le 
15 ressort 30. 

Le system est alors pret a fonctionner de nouveau. 

Comme il ressort de ce qui a ete decrit, aucun outillage 
nx montage et demontage des divers elements constituant le 
systeme ne sort neeessaires pour sa mise en oeuvre. 

20 rL n i sT VarlaDte ^ r6aliSation — -yens de pression 

reglables, on pourrait prevoir un ressort dispose entre le 
»ors et la tit. de vis, de facon que le ressort exeroe un 
effort sur ladite tit. pour la presser contre la surface 
exterieure de la piece. ""ace 
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1 - Systeme pour 1 • immobilisation d'une piece (!) reposant 

sur un support ( 2) , 

earaeterise en ce qu'il comporte : 

- une embase (3) susceptible d'etre liee audit support 
(2), ■ - 

- un mors (5) monte pivotant autour d-»un premier axe fixe 
(6) lie a ladite embase (3), 

- un levier de eomnande (15) dudit mors (5) artioule sur 
celui-ci autour d'un deuxieme axe (17), 

- au moins une biellette (21) dont une'extremite est 
montee pivotante autour d'un troisieme axe fixe (23) lie a 
ladite embase et dont 1 'autre extremite est articulee sur 
ledit levier autour d'un quatrieme axe (25), les quatre 
axes (6,17,23 et 25) etant paralleles entre eux, ledit 
levier (15) pouvant occuper : ' 

-une premiere position pour laquelle ledit mors (5) 
est eloigne de ladite piece (1), l'axe longitudinal (24) 
de la biellette (21), etant eloigne dudit deuxieme axe 
(17), celui-ci etant alors a une distance sensiblement -'- 
minimale dudit troisieme axe (23) ; 

- une seconde position pour laquelle ledit mors (5) est 
en contact avec ladite piece (1) pour immobiliser .celui-ci 
sur le support (2), J'axe longitudinal (24) de la 
biellette (21), se tr.ouvant a proximite dudit deuxieme axe 
( 17) , celui-ci etant alors a une distance sensiblement 
maximale dudit troisieme axe (23) ; 

- une manette (32) reliee a ladite biellette (21), et 
permettant lorsqu'elle est actionnee de deplacer ledit 
levier de commande (15) de la seconde vers la premiere 
position. 
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1 2 - Systeme selon la r . vesication 1, 

caracterise en ce que ledit mors/( 5 ) 'comporte des moyens 
de pression reglables venant au contact de ladite piece 
(1) dans ladite seconde position^ 

5 3 - Systeme selon la revendication 2, 

caracterise en ce que lesdits moyens de pression reglables 
sont constitues par un mecanisme vis-ecrou (12,13). 

4 - Systeme selon l'une des revendioations 1 a 3, 
caracterise en ce que deux biellettes (21A et 21B) sont 
montees respectivement de part et d'autre du levier (15) 
et de ladite embase (3) autour des troisieme et quatrieme 
axes (23 et 25) . 



15 



20 



5 - Systeme selon l'une des revendioations .1 a 4, - 
caracterise en ce que ladite manette (32) est reliee 
auxdites biellettes (21A et 21B) par une extremite en 
forme de U au moyen d'une tige filetee (35), parallele 
auxdits axes, les extremites dudit U conforaees en bords 
biseautes (36A et 36B) etant susceptibles de cooperer avec 
ledit levier de commande (15). 

6 - Systeme selon l'une des revendioations 1 a 5 
caracterise en ce que des moyens de verrouillage ' sont 
montes pivotant autour dudit troisieme axe fixe (23) lie a 
ladite embase, pour maintenir ledit levier de commande 
(15) dans la seconde position. 

25 7 - Systeme selon la revendication 6, 

caracterise en ce que lesdits moyens de verrouillage sont 
constitues par un taquet (26) monte pivotant autour dudit 
troisieme axe fixe (23), ledit taquet (26) portant, a une 
premiere extremite, un crochet (27) apte a venir cooperer 
avec un ergot de retenue (20) menage sur ledit levier de 



30 
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oommande ( 15) . 

8 - Systeme selon la revendication 7, 

caracterise en be que ledit taquet (26) est maintenu dans 
une position d'equilibre initiale par un ressort C30) 
reliant ladite embase (3) dudit taquet (26). 

9 - Systeme selon la revendication 8, 

caracterise en ee que ledit taquet (26) porte a la seconde 
extremite une languette ( 3 1) peroettant d'exercer sur 
eelle-ci un effort superieur a eelui fourni par ledit 
ressort (30), pour maintenir ledit taquet (26) dans une 
position de deverrouillage liberant ledit ergot de retenue 
(20) du levier dudit crochet (27). 
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